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Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
9

Baureihe SWMP
Motortyp 403712

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 100

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,30

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 7,00

Getriebeübersetzung 83:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1000

4Lamellen R mOhm 900

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6,Kugellager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W173 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403712

A01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
10

Baureihe SWMP
Motortyp 404126

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 10,00

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 0,9

4Lamellen R mOhm 0,7

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W22 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 404126

A02



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
11

Baureihe SWMP
Motortyp 403304

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 110

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,30

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 7,00

Getriebeübersetzung 83:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3300

4Lamellen R mOhm 2800

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung  d=M6, Kugellager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W403304 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403304

A03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
12

Baureihe SWMP
Motortyp 403304-13

Baureihe SWMP
Motortyp 403304-13

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 110

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,30

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 7,00

Getriebeübersetzung 83:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d = M6; Kugellager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W115 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
A04



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
13

Baureihe SWMP
Motortyp 403280

Baureihe SWMP
Motortyp 403280

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 52

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,50

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3300

4Lamellen R mOhm 2800

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W45 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
A05



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
14

Baureihe SWMP
Motortyp 403280-07

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 54

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,50

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3300

4Lamellen R mOhm 2800

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d = 7,5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W45 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403280-07

A06



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
15

Baureihe SWMP
Motortyp 403280-08

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 54

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,50

Getriebeübersetzung 85

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3300

4Lamellen R mOhm 2800

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W45 Schaltbild S30 Anschluss K403280-08

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403280-08

A07



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
16

Baureihe SWMP
Motortyp 403281

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 52

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 14,00

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2600

4Lamellen R mOhm 2000

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6; Kugellager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W13 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403281

A08



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
17

Baureihe SWMP
Motortyp 403281-3

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 52

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 10,00

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2600

4Lamellen R mOhm 2000

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d = M6; Kugellager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W403281-3 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403281-3

A09



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
18A10

Baureihe SWMP
Motortyp 403290

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 52

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 14,00

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3300

4Lamellen R mOhm 2800

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6; Kugellager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W16 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403290



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
19A11

Baureihe SWMP
Motortyp 403194

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 12,00

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3300

4Lamellen R mOhm 2800

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W171 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMP
Motortyp 403194



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
20

Baureihe SWMP
Motortyp 404127

Baureihe SWMP
Motortyp 404127

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 10,00

Getriebeübersetzung 85:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2800

4Lamellen R mOhm 2400

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6; Kugellager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,710

Abtriebswelle W22 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
A12



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
21

Baureihe GMPG
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: rolliert, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Gleitlager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Zinkdruckguß
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle oder Hohlrad mit Innenprofil
Schnittstelle elektrisch: Stecker oder Litzen mit Stecker oder Litzen verzinnt
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Linearantriebe
Haustechnik
Sitz- und Möbelverstellung
Allgemeiner Maschinenbau
Automaten
Landwirtschaftstechnik
Büromaschinen
Laborgeräte
Medizintechnik
Verkehrs- und Kommunikationstechnik
Foto/Optik

Kraftfahrzeug:
Sitzhöhenverstellung

B



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
22

Baureihe GMPG
Motortyp 404166

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 60

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,50

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 5,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1050

4Lamellen R mOhm 950

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d = für selbstformene Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W148 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 404166

B01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
23

Baureihe GMPG
Motortyp 405808

Baureihe GMPG
Motortyp 405808

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12/24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 60/120

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,50

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 5,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1050

4Lamellen R mOhm 950

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W148 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
B02



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
24

Baureihe GMPG
Motortyp 404157

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 540

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,50

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 4,00

Getriebeübersetzung 56:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1300

4Lamellen R mOhm 1150

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für selbstformende Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,710

Abtriebswelle W148 Schaltbild S404157 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 404157

B03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
25

Baureihe GMPG
Motortyp 405695

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 540

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,50

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 4,00

Getriebeübersetzung 56:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1300

4Lamellen R mOhm 1150

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für selbstformende Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0.710

Abtriebswelle W148 Schaltbild S404157 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 405695

B04



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
26

Baureihe GMPG
Motortyp 404304

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 110

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %                  10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 15,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1200

4Lamellen R mOhm 950

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für selbstformende Schrauben M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W148 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 404304

B05



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
27

Baureihe GMPG
Motortyp 405760

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 80

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 8,50

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2700

4Lamellen R mOhm 2400

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 186

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d = für selbstformene Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,710

Abtriebswelle W147 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Schaltbild S404157

Baureihe GMPG
Motortyp 405760

B06



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
28

Baureihe GMPG
Motortyp 405760

Baureihe GMPG
Motortyp 405760

Hallgeber S405760_HL Anschluß K405760



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
29

Baureihe GMPG
Motortyp 404603

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 80

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 8,50

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2700

4Lamellen R mOhm 2400

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für selbstformende Schraube M5

Schutzart 30

Gewicht [kg] 0,710

Abtriebswelle W147 Schaltbild S404157 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 404603

B07



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
30

Baureihe GMPG
Motortyp 404156-4

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 80

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 8,50

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d= für selbstformende Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W147 Schaltbild S28 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 404156-4

B08



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
31

Baureihe GMPG
Motortyp 404774

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 35

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,30

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 7,50

Getriebeübersetzung 72:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 5670

4Lamellen R mOhm 4200

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d = für selbstformene Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,57

Abtriebswelle W229 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 404774

B09



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
32

Baureihe GMPG
Motortyp 405992

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 34

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,30

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 7,50

Getriebeübersetzung 72:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d= für selbstformende Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W229 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 405992

B10



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
33

Baureihe GMPG
Motortyp 405816

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 36

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 900

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 5,50

Getriebeübersetzung 56:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d= für selbstformende Schraube M5

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W148 Schaltbild S404157 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPG
Motortyp 405816

B11



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
34

Baureihe GMPD
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: rolliert, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Gleitlager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Kunststoff
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Hohlrad mit Innenprofil
Schnittstelle elektrisch: Stecker oder Litzen mit Stecker
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Sitz- und Möbelverstellung
Haustechnik
Torantriebe
Allgemeiner Maschinenbau
Automaten
Landwirtschaftstechnik
Büromaschinen
Laborgeräte
Medizintechnik
Verkehrs- und Kommunikationstechnik
Foto/Optik

Kraftfahrzeug:
Sitzlehnenverstellung

C



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
35

Baureihe GMPD
Motortyp 404980

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 40

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S30 Anschluss K220

Baureihe GMPD
Motortyp 404980

C01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
36

Baureihe GMPD
Motortyp 406188

C02

Baureihe
Motortyp 406188

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 10

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 25

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1110

4Lamellen R mOhm 630

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 630

Ausgangskanäle 1

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S140



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
37

Baureihe GMPD

C03

Baureihe GMPD
Motortyp 406182

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 23

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 210

Ausgangskanäle 1

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,44

Abtriebswelle W224 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S405031

Motortyp 406182



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
38

Baureihe GMPD

C04

Baureihe GMPD
Motortyp 406213

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 21

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1110

4Lamellen R mOhm 630

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 210

Ausgangskanäle 1

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,44

Abtriebswelle W224 Schaltbild S406213 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S140

Motortyp 406213



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
39

Baureihe GMPDBaureihe GMPD
Motortyp 406185

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 21

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1110

4Lamellen R mOhm 630

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 210

Ausgangskanäle 1

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S140

Motortyp 406185

C05



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
40

Baureihe GMPD
Motortyp 406218

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 22

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1110

4Lamellen R mOhm 630

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPD
Motortyp 406218

C06



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
41

Baureihe GMPD
Motortyp 406214

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 21

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1110

4Lamellen R mOhm 630

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 210

Ausgangskanäle 1

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,44

Abtriebswelle W270 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S140

Kunststoff-Getriebegehäuse

Baureihe GMPD
Motortyp 406214

C07



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
42

Baureihe GMPD
Motortyp 406028

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 22

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 18,00

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W270 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPD
Motortyp 406028

C08



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
43

Baureihe GMPD
Motortyp 404980-5

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 22

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 18,00

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W270 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPD
Motortyp 404980-5

C09



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
44

Baureihe GMPD
Motortyp 406187

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 21

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 210

Ausgangskanäle 2

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Anschluß S405061

Baureihe GMPD
Motortyp 406187

C10



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
45

Baureihe GMPD
Motortyp 405794

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 52

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 86,625:

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle 2

Bemerkung geringes Rückdrehmoment

Schutzart 30

Gewicht [kg] 0,44

Abtriebswelle W224 Schaltbild S27 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S405061

Baureihe GMPD
Motortyp 405794

C11



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
46

Baureihe GMPD
Motortyp 404682

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 40

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 19,50

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1110

4Lamellen R mOhm 630

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kunstoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S30 Anschluss K206

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPD
Motortyp 404682

C12



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
47

Baureihe GMPD
Motortyp 404764

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 22

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 22,00

Getriebeübersetzung 210:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 5430

4Lamellen R mOhm 2980

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0.440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S103 Anschluss K227

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPD
Motortyp 404764

C13



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
48

Baureihe GMPD
Motortyp 405228

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 19

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 21,00

Getriebeübersetzung 246,75

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kunststoff-Getriebegehäuse

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W224 Schaltbild S74 Anschluss K227

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMPD
Motortyp 405228

C14



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
49

Baureihe GMPD
Motortyp 405030

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 22

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 157,5:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 157

Ausgangskanäle 1

Bemerkung geringes Rückdrehmoment

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,440

Abtriebswelle W270 Schaltbild S93 Anschluss K220

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S140

Baureihe GMPD
Motortyp 405030

C15



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
50

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: tiefgezogen, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Zinkdruckguß
Getrieberad: Kunststoff, optional Bronze
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Stecker
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Torantriebe
Linearantriebe
Antrieb für Zentralschmieranlagen
Medizintechnik
Haustechnik
Allgemeiner Maschinenbau
Landwirtschaftstechnik
Laborgeräte
Verkehrs- und Kommunikationstechnik
Foto/Optik
Sitz- und Möbelverstellung

Kraftfahrzeug:
Heckklappe
Schiebetür
Sitzverstellung

D

Baureihe DCK31
Motoren mit Schneckenradgetriebe



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
51

Baureihe DCK31
Motortyp 405002

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 20

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 37,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W120 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 405002

D01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
52

Baureihe DCK31
Motortyp 404991

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 270

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 7,50

Getriebeübersetzung 41:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 10.25

Ausgangskanäle 1

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,25

Abtriebswelle W40 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404991

D02



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
53

Baureihe DCK31
Motortyp 404991

Hallgeber S-ESS Anschluß K325

Baureihe DCK31
Motortyp 404991



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
54

Baureihe DCK31
Motortyp 404990

D03

Baureihe DCK31
Motortyp 404990

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 195

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 21,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 79.5

Ausgangskanäle 1

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W328 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
55

Baureihe DCK31
Motortyp 404990

Baureihe DCK31
Motortyp 404990

Anschluß K326Hallgeber S-ESS



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
56

Baureihe DCK31
Motortyp 405666

Baureihe DCK31
Motortyp 405666

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 195

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 21,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 79.5

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d= für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1.210

Abtriebswelle W328 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D04



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
57

Baureihe DCK31
Motortyp 405666

Baureihe DCK31
Motortyp 405666

Anschluß K323Hallgeber S-ESD



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
58

Baureihe DCK31
Motortyp 405588

Baureihe DCK31
Motortyp 405588

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 160

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 28,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 26.5

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=für gewindeformende Schaube M6 DIN 7500

Schutzart 30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W328 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D05



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
59

Baureihe DCK31
Motortyp 405588

Baureihe DCK31
Motortyp 405588

Anschluß K324Hallgeber S-ESD



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
60

Baureihe DCK31
Motortyp 404961

Baureihe DCK31
Motortyp 404961

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 160

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 26.5

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W404961 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D06



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
61

Baureihe DCK31
Motortyp 404961

Baureihe DCK31
Motortyp 404961

Hallgeber S-ESD Anschluß K324



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
62

Baureihe DCK31
Motortyp 405197-1

Baureihe DCK31
Motortyp 405197-1

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 90

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 69

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D07



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
63

Baureihe DCK31
Motortyp 405197-1

Baureihe DCK31
Motortyp 405197-1

Hallgeber S-ESD Anschluß K324



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
64

Baureihe DCK31
Motortyp 404865

Baureihe DCK31
Motortyp 404865

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 75

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 49,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 69

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W326 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D08



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
65

Baureihe DCK31
Motortyp 404865

Baureihe DCK31
Motortyp 404865

Hallgeber S141

Anschluß K323



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
66

Baureihe DCK31
Motortyp 404865-01

Baureihe DCK31
Motortyp 404865-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 75

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 49,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 69

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D09



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
67

Baureihe DCK31
Motortyp 404865-01

Baureihe DCK31
Motortyp 404865-01

Hallgeber S141 Anschluß K323



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
68

Baureihe DCK31
Motortyp 405613

Baureihe DCK31
Motortyp 405613

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 66

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d= für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1.210

Abtriebswelle W120 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D10



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
69

Baureihe DCK31
Motortyp 404864

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 66

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W289 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404864

D11



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
70

Baureihe DCK31
Motortyp 404864-6

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 66

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404864-6

D12



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
71

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-2

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 65

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 69

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1.210

Abtriebswelle W330 Schaltbild S27 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-2

D13



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
72

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-2

Hallgeber S-ESD Anschluß K324

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-2



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
73

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-4

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 65

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 69

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S27 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-4

D14



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
74

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-4

Anschluß K324Hallgeber S-ESD

Baureihe DCK31
Motortyp 405006-4



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
75

Baureihe DCK31
Motortyp 404854

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 65

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 69

Ausgangskanäle 1

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W330 Schaltbild S27 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404854

D15



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
76

Baureihe DCK31
Motortyp 404854

Anschluß K325Hallgeber S150

Baureihe DCK31
Motortyp 404854



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
77

Baureihe DCK31
Motortyp 404988

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 36

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 27,50

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 207

Ausgangskanäle 1

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W205 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404988

D16



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
78

Baureihe DCK31
Motortyp 404988

Anschluß K326Hallgeber S-ESS

Baureihe DCK31
Motortyp 404988



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
79

Baureihe DCK31
Motortyp 404988-4

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 36

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 27,50

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 207

Ausgangskanäle 1

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404988-4

D17



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
80

Baureihe DCK31
Motortyp 404988-4

Hallgeber S-ESS Anschluß K326

Baureihe DCK31
Motortyp 404988-4

D12



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
81

Baureihe DCK31
Motortyp 404867

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 35

Nenndrehmoment MN [Nm] 6,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 48,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W304 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404867

D13D18



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
82

Baureihe DCK31
Motortyp 404872

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 35

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 48,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W252 Schaltbild S25 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404872

D19



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
83

Baureihe DCK31
Motortyp 404872-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 35

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 48,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für gewindeformwnde Schrauben M4 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S25 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404872-01

D20



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
84

Baureihe DCK31
Motortyp 404868

Baureihe DCK31
Motortyp 404868

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 22

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 27,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W120 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D21



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
85

Baureihe DCK31
Motortyp 404868-8

D22

Baureihe DCK31
Motortyp 404868-8

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 22

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 27,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
86

Baureihe DCK31
Motortyp 405805

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 17

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 24,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 207

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d= für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W330 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 405805

D23



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
87

Baureihe DCK31
Motortyp 405805

Baureihe DCK31
Motortyp 405805

Anschluß K324Hallgeber S-ESD



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
88D24

Baureihe DCK31
Motortyp 405805-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 17

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 24,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 207

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=M6x10

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W304 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 405805-01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
89D21

Baureihe DCK31
Motortyp 405805-01

Hallgeber S-ESD Anschluß K324

Baureihe DCK31
Motortyp 405805-01

D12



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
90

Baureihe DCK31
Motortyp 404987

Baureihe DCK31
Motortyp 404987

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 14

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,50

Getriebeübersetzung 78:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Bronze

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 234

Ausgangskanäle 1

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,210

Abtriebswelle W327 Schaltbild S27 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
D25



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
91

Baureihe DCK31
Motortyp 404987

Hallgeber S-ESS Anschluß K326

Baureihe DCK31
Motortyp 404987



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
92D21D12

Baureihe
Motortyp 404987-5

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 14

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,50

Getriebeübersetzung 78:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Bronze

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 234

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=M6

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,21

Abtriebswelle W327 Schaltbild S27 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK31
Motortyp 404987-5

D26



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
93

Baureihe
Motortyp 404987-5

Hallgeber S141 Anschluß K323 Anschluß K321

Baureihe DCK31
Motortyp 404987-5



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
94D21D12

Baureihe SWMK
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: rolliert, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Aluminiumdruckguß
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Litzen mit Stecker oder Litzen verzinnt
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Linearantriebe
Allgemeiner Maschinenbau
Automaten
Landwirtschaftstechnik
Büromaschinen
Laborgeräte
Medizintechnik
Verkehrs- und Kommunikationstechnik
Foto/Optik

E



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
95E01

Baureihe SWMK
Motortyp 403474-V

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 350

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,80

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 6,50

Getriebeübersetzung 41:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1.2

Abtriebswelle W159 Schaltbild S27 Anschluss K402857

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMK
Motortyp 403474-V



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
96

Baureihe SWMK
Motortyp 403567

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 260

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 6,50

Getriebeübersetzung 41:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 400

4Lamellen R mOhm 350

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W159 Schaltbild S27 Anschluss K402857

Baureihe SWMK
Motortyp 403567-V

E02



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
97E03

Baureihe SWMK
Motortyp 402426-0

Baureihe SWMK
Motortyp 402426-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 45

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,50

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 18,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 650

4Lamellen R mOhm 560

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W41 Schaltbild S27 Anschluss K42

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
98D21E04

Baureihe SWMK
Motortyp 402596

Baureihe SWMK
Motortyp 402596

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 45

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 26,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 600

4Lamellen R mOhm 520

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W41 Schaltbild S12 Anschluss K45

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
99D22E05

Baureihe SWMK
Motortyp 403475-Valeo

Baureihe SWMK
Motortyp 403475-VALEO

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 350

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,80

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 10,00

Getriebeübersetzung 41:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 750

4Lamellen R mOhm 670

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W159 Schaltbild S30 Anschluss K402857

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
100E06

Baureihe SWMK
Motortyp 403389-0

Baureihe SWMK
Motortyp 403389-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 280

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 6,60

Getriebeübersetzung 41:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1600

4Lamellen R mOhm 1400

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W43 Schaltbild S27 Anschluss K42

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
101E07

Baureihe SWMK
Motortyp 403568-0

Baureihe SWMK
Motortyp 403568-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 280

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 6,50

Getriebeübersetzung 41:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1600

4Lamellen R mOhm 1500

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1.20

Abtriebswelle W159 Schaltbild S30 Anschluss K402857

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
102E08

Baureihe SWMK
Motortyp 403908

Baureihe SWMK
Motortyp 403908

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 200

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 17,70

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 850

4Lamellen R mOhm 720

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung ohne Kappe

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W66 Schaltbild S28 Anschluss K178

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
103E09

Baureihe SWMK
Motortyp 402973-0

Baureihe SWMK
Motortyp 402973-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 140

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,50

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1300

4Lamellen R mOhm 1150

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung B-Lager und Abtriebslager Bronzelager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W66 Schaltbild S28 Anschluss K191

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
104E10

Baureihe SWMK
Motortyp 402866

Baureihe SWMK
Motortyp 402866

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 140

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,50

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1350

4Lamellen R mOhm 1150

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W36 Schaltbild S28 Anschluss K134

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
105E11

Baureihe SWMK
Motortyp 402857-0

Baureihe SWMK
Motortyp 402857-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 150

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,50

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 14,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1300

4Lamellen R mOhm 1150

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W36 Schaltbild S27 Anschluss K402857

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
106E12

Baureihe SWMK
Motortyp 403559

Baureihe SWMK
Motortyp 403559

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 110

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 21,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1100

4Lamellen R mOhm 980

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W159 Schaltbild S30 Anschluss K402857

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
107E13

Baureihe SWMK
Motortyp 404319

Baureihe SWMK
Motortyp 404319

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 70

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,30

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 30,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 420

4Lamellen R mOhm 350

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W199 Schaltbild S27 Anschluss K191

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
108E14

Baureihe SWMK
Motortyp 402887-0

Baureihe SWMK
Motortyp 402887-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,50

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 26,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1700

4Lamellen R mOhm 1520

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W69 Schaltbild S30 Anschluss K59

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
109E15

Baureihe SWMK
Motortyp 402600-0

Baureihe SWMK
Motortyp 402600-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 26,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2200

4Lamellen R mOhm 2000

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W46 Schaltbild S28 Anschluss K186

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
110E16

Baureihe SWMK
Motortyp 402802-0

Baureihe SWMK
Motortyp 402802-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 26,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2200

4Lamellen R mOhm 2000

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W63 Schaltbild S28 Anschluss K178

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
111E17

Baureihe SWMK
Motortyp 402614-0

Baureihe SWMK
Motortyp 402614-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 38

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3400

4Lamellen R mOhm 300

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W41 Schaltbild S27 Anschluss K191

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
112E18

Baureihe SWMK
Motortyp 402592

Baureihe SWMK
Motortyp 402592

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 26,00

Getriebeübersetzung 55:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2200

4Lamellen R mOhm 2200

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung 360° Abschaltung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W41 Schaltbild S12 Anschluss K45

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
113E19

Baureihe SWMK
Motortyp 402743-V

Baureihe SWMK
Motortyp 402743-V

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 33

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 26,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2200

4Lamellen R mOhm 2000

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung B-Lager und Abtriebslager Bronzelager

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W36 Schaltbild S27 Anschluss K191

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
114E20

Baureihe SWMK
Motortyp 403855 Motortyp 403855

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 35

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 26,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1520

4Lamellen R mOhm 1350

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W309 Schaltbild S27 Anschluss K191

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMK



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
115E21

Baureihe SWMK
Motortyp 403790

Baureihe SWMK
Motortyp 403790

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 20

Nenndrehmoment MN [Nm] 6,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 25,00

Getriebeübersetzung 69:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3800

4Lamellen R mOhm 3400

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W205 Schaltbild S75 Anschluss K42

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
116E22

Baureihe SWMK
Motortyp 403438-0

Baureihe SWMK
Motortyp 403438-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 36

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 120

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3400

4Lamellen R mOhm 3000

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W159 Schaltbild S30 Anschluss K59

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W189



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
117E23

Baureihe SWMK
Motortyp 403438-3

Baureihe SWMK
Motortyp 403438-3

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 36

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 120

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,00

Getriebeübersetzung 53:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W159 Schaltbild S30 Anschluss K59

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Anschluß W189



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
118E24

Baureihe SWMK
Motortyp 403033

Baureihe SWMK
Motortyp 403033

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 13

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 15,00

Getriebeübersetzung 78:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 5000

4Lamellen R mOhm 4400

Zahnradwerkstoff BRZ

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W114 Schaltbild S28 Anschluss K53

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W138



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
119F

Baureihe DCK35
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: tiefgezogen, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Zinkdruckguß
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Stecker
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Torantriebe
Garagentoröffner
Antrieb für Zentralschmieranlagen

Kraftfahrzeug:
Heckklappe
Betätigung Kofferraumdeckel
Schiebetür



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
120F01

Baureihe DCK35
Motortyp 405063

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 260

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 14,00

Getriebeübersetzung 70:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 52.5

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,25

Abtriebswelle W405063 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK35
Motortyp 405063



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
121F01

Baureihe DCK35
Motortyp 405063

Anschluß K323Hallgeber S-ESD

Baureihe DCK35
Motortyp 405063



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
122

Baureihe DCK35
Motortyp 405845

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 105

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm]

Getriebeübersetzung 63:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 63

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=für gewindeformwnde Schrauben M4 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1.25

Abtriebswelle W321 Schaltbild S27 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK35
Motortyp 405845

F02



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
123

Baureihe DCK35
Motortyp 405845

Baureihe DCK35
Motortyp 405845

Hallgeber S-ESD Anschluß K324



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
124

Baureihe DCK35
Motortyp 404885

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 62

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 63:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 63

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,25

Abtriebswelle W321 Schaltbild S27 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK35
Motortyp 404885

F03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
125

Baureihe DCK35
Motortyp 404885

Baureihe DCK35
Motortyp 404885

Wellenabgang W197Hallgeber S141 Anschluß K324

Anschluß K312



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
126

Baureihe DCK35
Motortyp 405060

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 62

Nenndrehmoment MN [Nm] 6,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 91:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Stanyl

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 91

Ausgangskanäle 2

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,25

Abtriebswelle W405060 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK35
Motortyp 405060

F04



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
127

Baureihe DCK35
Motortyp 405060

Hallgeber S-ESD

Anschluß K323

Baureihe DCK35
Motortyp 405060



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
128

Baureihe DCK35
Motortyp 405033

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 91:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 91

Ausgangskanäle 1

Bemerkung d=für gewindeformende Schraube M6 DIN 7500

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1,25

Abtriebswelle W405033 Schaltbild S30 Anschluss K320

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe DCK35
Motortyp 405033

F05



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
129

Baureihe DCK35
Motortyp 405033

Hallgeber S-ESS Anschluß K325

Baureihe DCK35
Motortyp 405033



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
130

Baureihe SW2K
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: tiefgezogen, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager, optional Gleitlager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Aluminiumdruckguß
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Stecker
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Linearantriebe
Allgemeiner Maschinenbau
Automaten
Landwirtschaftstechnik
Büromaschinen
Laborgeräte
Medizintechnik
Verkehrs- und Kommunikationstechnik
Foto/Optik

G



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
131G01

Baureihe SW2K
Motortyp 403929-0

Baureihe SW2K
Motortyp 403929-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 220

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 14,00

Getriebeübersetzung 70:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 275

4Lamellen R mOhm 230

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kugellager

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,2

Abtriebswelle W191 Schaltbild S403929 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
132G02

Baureihe SW2K
Motortyp 404311

Baureihe SW2K
Motortyp 404311

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 250

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 16,00

Getriebeübersetzung 70:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 120

4Lamellen R mOhm 110

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kugellager

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W128 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
133G03

Baureihe SW2K
Motortyp 403956

Baureihe SW2K
Motortyp 403956

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 67

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 63:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 180

4Lamellen R mOhm 150

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W193 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
134G04

Baureihe SW2K
Motortyp 403847

Baureihe SW2K
Motortyp 403847

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 40

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 20,00

Getriebeübersetzung 78:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 325

4Lamellen R mOhm 265

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kugellager

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W192 Schaltbild S30 Anschluss K144     Wellenabgang W189     Wellenabgang W197

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
135G05

Baureihe SW2K
Motortyp 403933

Baureihe SW2K
Motortyp 403933

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 230

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 24,00

Getriebeübersetzung 70:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 520

4Lamellen R mOhm 430

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kugellager

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W191 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
136G06

Baureihe SW2K
Motortyp 403930

Baureihe SW2K
Motortyp 403930

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 230

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 24,00

Getriebeübersetzung 70:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 520

4Lamellen R mOhm 430

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kugellager

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W191 Schaltbild S28 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
137G07

Baureihe SW2K
Motortyp 404312

Baureihe SW2K
Motortyp 404312

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 230

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 35,00

Getriebeübersetzung 70:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 350

4Lamellen R mOhm 280

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Kugellager

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W128 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
138G08

Baureihe SW2K
Motortyp 403931

Baureihe SW2K
Motortyp 403931

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 126

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 14,00

Getriebeübersetzung 70:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 2100

4Lamellen R mOhm 1700

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W191 Schaltbild S28 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
139G09

Baureihe SW2K
Motortyp 403958

Baureihe SW2K
Motortyp 403958

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 67

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 25,00

Getriebeübersetzung 63:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 950

4Lamellen R mOhm 730

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W193 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
140G10

Baureihe SW2K
Motortyp 403957

Baureihe SW2K
Motortyp 403957

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 67

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 25,00

Getriebeübersetzung 63:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 950

4Lamellen R mOhm 730

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W193 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
141G11

Baureihe SW2K
Motortyp 403939

Baureihe SW2K
Motortyp 403939

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 40

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 25,00

Getriebeübersetzung 78:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 925

4Lamellen R mOhm 760

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W192 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W189



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
142G12

Baureihe SW2K
Motortyp 403854

Baureihe SW2K
Motortyp 403854

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 40

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 25,00

Getriebeübersetzung 78:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 1000

4Lamellen R mOhm 825

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,20

Abtriebswelle W192 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
143H

Baureihe SW2L
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: tiefgezogen, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Aluminiumdruckguß
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Stecker
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Torantriebe
Linearantriebe
Möbelverstellung
Haustechnik



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
144H01
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Baureihe SW2L
Motortyp 404386

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt]

Leerlaufdrehzahl n0
-1[min ]

Nenndrehmoment MN [Nm]

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm]

Getriebeübersetzung

Ankerwiderstand 2Lamellen R [mΩ]

4Lamellen R [mΩ]

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart

Gewicht [kg]

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197

Linksgewinde

Schaltbild S30 Anschluss K144

I    Flachsteckerenden 
     6,3 x 0,8 DIN 46244
II   Flachsteckerenden 
     4,8 x 0,8 DIN 46244

Abtriebswelle W231

24

190

4,00

49,00

103:4

210

155

IP 40

1,7

Baureihe SW2L
Motortyp 404386



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
145H02

Baureihe SW2L
Motortyp 404385

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 190

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 49,00

Getriebeübersetzung 103:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 210

4Lamellen R mOhm 155

Zahnradwerkstoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,70

Abtriebswelle W231 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Wellenabgang W197

Baureihe SW2L
Motortyp 404385



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
146H03

Baureihe SW2L
Motortyp 405650

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 56

Nenndrehmoment MN [Nm]

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 22,00

Getriebeübersetzung 74:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 148

Ausgangskanäle 2

Bemerkung

Schutzart IP30

Gewicht [kg] 1.7

Abtriebswelle W405650 Schaltbild S27 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SW2L
Motortyp 405650



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
147

Baureihe SW2L
Motortyp 405650

Hallgeber S405650 Anschluß K405650

Baureihe SW2L
Motortyp 405650



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
148

Baureihe SW2L
Motortyp 404148-0

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24/18

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50/38

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 83/50

Getriebeübersetzung 74:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 560

4Lamellen R mOhm 480

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,7

Abtriebswelle W149 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SW2L
Motortyp 404148-0

H04



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
149H05

Baureihe SW2L
Motortyp 404291

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 68

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 60,00

Getriebeübersetzung 110:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 850

4Lamellen R mOhm 650

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,70

Abtriebswelle W209 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SW2L
Motortyp 404291



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
150H06

Baureihe SW2L
Motortyp 404360

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 48

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 83,00

Getriebeübersetzung 74:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 670

4Lamellen R mOhm 525

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 1,70

Abtriebswelle W209 Schaltbild S30 Anschluss K144

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SW2L
Motortyp 404360



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
151I

Baureihe SWMV
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: rolliert, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Zinkdruckguß
Getrieberad: Kunststoff oder Hartgewebe oder Bronze
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Stecker oder Litzen mit Stecker oder Litzen verzinnt
IST-Wert Geber: —
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Allgemeiner Maschinenbau
Automaten
Landwirtschaftstechnik
Büromaschinen
Laborgeräte
Medizintechnik
Foto/Optik
Reinigungsgeräte
Druckmaschinen



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
152I01

Baureihe SWMV
Motortyp 405700

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 68

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 42,00

Getriebeübersetzung 46:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M6x16

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,9

Abtriebswelle W278 Schaltbild S28 Anschluss K405700

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 405700



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
153I02

Baureihe SWMV
Motortyp 402826

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 70,00

Getriebeübersetzung 59:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 220

4Lamellen R mOhm 170

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,90

Abtriebswelle W278 Schaltbild S28 Anschluss K75

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 402826



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
154I03

Baureihe SWMV
Motortyp 403334

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 220

Nenndrehmoment MN [Nm] 3,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 44:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 250

4Lamellen R mOhm 200

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,90

Abtriebswelle W70 Schaltbild S30 Anschluss K77

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 403334



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
155I04

Baureihe SWMV
Motortyp 405714

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 72

Nenndrehmoment MN [Nm] 10,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 56,00

Getriebeübersetzung 59:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,9

Abtriebswelle W61 Schaltbild S27 Anschluss K132

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 405714



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
156I05

Baureihe SWMV
Motortyp 403383

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 70

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 50,00

Getriebeübersetzung 46:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 500

4Lamellen R mOhm 400

Zahnradwerkstoff BRZ

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung Typ 403382 ist mit Steckhülsengehäuse 903915-1 lose beigelegt

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,90

Abtriebswelle W177 Schaltbild S28 Anschluss K75

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 403383



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
157I06

Baureihe SWMV
Motortyp 402525

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 78

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 70,00

Getriebeübersetzung 46:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 500

4Lamellen R mOhm 400

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d= M6 x 16

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,90

Abtriebswelle W278 Schaltbild S28 Anschluss K242

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 402525



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
158I07

Baureihe SWMV
Motortyp 402523

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 67

Nenndrehmoment MN [Nm] 6,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 70,00

Getriebeübersetzung 46:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 500

4Lamellen R mOhm 400

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d = M8 x 23 mm

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,90

Abtriebswelle W61 Schaltbild S28 Anschluss K75

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 402523



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
159I08

Baureihe SWMV
Motortyp 402523-7

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 80

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 70,00

Getriebeübersetzung 46:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M8x23 mm

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,9

Abtriebswelle W402523-7 Schaltbild S28 Anschluss K75

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 402523-7



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
160I09

Baureihe SWMV
Motortyp 403362

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 52

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 70,00

Getriebeübersetzung 59:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d=M8 x 23 mm

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,90

Abtriebswelle W126 Schaltbild S28 Anschluss K243

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 403362



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
161I10

Baureihe SWMV
Motortyp 403179

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 47

Nenndrehmoment MN [Nm] 8,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 70,00

Getriebeübersetzung 59:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 800

4Lamellen R mOhm 600

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung d = M8 x 23 mm

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 2,90

Abtriebswelle W61 Schaltbild S27 Anschluss K132

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe SWMV
Motortyp 403179



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
162J

Baureihe SWMG
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: rolliert, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Zinkdruckguß
Getrieberad: Kunststoff oder Hartgewebe
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Litzen mit Stecker oder Litzen verzinnt
IST-Wert Geber: —
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Fördertechnik
Bautechnik
Laborgeräte
Büromaschinen
Reinigungsgeräte



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
163J01

Baureihe SWMG
Motortyp 405615

Baureihe SWMG
Motortyp 405615

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12/24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 26/52

Nenndrehmoment MN [Nm] 16,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 90,00

Getriebeübersetzung 50:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 4,2

Abtriebswelle W110 Schaltbild S28 Anschluss K86

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
164J02

Baureihe SWMG
Motortyp 403460

Baureihe SWMG
Motortyp 403460

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 165

Nenndrehmoment MN [Nm] 10,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 90,00

Getriebeübersetzung 43:3

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 240

4Lamellen R mOhm 220

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 4,2

Abtriebswelle W167 Schaltbild S28 Anschluss K123

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
165J03

Baureihe SWMG
Motortyp 401938

Baureihe SWMG
Motortyp 401938

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 150

Nenndrehmoment MN [Nm] 5,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 70,00

Getriebeübersetzung 47:2

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 220

4Lamellen R mOhm 200

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg]

Abtriebswelle W108 Schaltbild S28 Anschluss K83

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

4,3



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
166J04

Baureihe SWMG
Motortyp 402853

Baureihe SWMG
Motortyp 402853

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 27

Nenndrehmoment MN [Nm] 16,00

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 90,00

Getriebeübersetzung 50:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 900

4Lamellen R mOhm 800

Zahnradwerkstoff Hartgewebe

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 4,2

Abtriebswelle W110 Schaltbild S28 Anschluss K86

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
167K

Baureihe XDW043
Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: rolliert, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Gleitlager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Schneckenrad
Getriebegehäuse: Zinkdruckguß
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle oder Hohlrad mit Innenprofil
Schnittstelle elektrisch: Stecker oder Litzen mit Stecker oder Litzen verzinnt
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Linearantriebe
Haustechnik
Sitz- und Möbelverstellung
Allgemeiner Maschinenbau
Automaten
Landwirtschaftstechnik
Büromaschinen
Laborgeräte
Medizintechnik
Verkehrs- und Kommunikationstechnik
Foto/Optik

Kraftfahrzeug:
Sitzhöhenverstellung



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
168K01

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043011-03

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 500

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 9,00

Getriebeübersetzung

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle 2

Bemerkung L=147

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0.6

Abtriebswelle KA14 Schaltbild S30 Anschluss KA13

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043011-03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
169

Motortyp XDW043011-03

Hallgeber KA15

Baureihe XDW043
Baureihe XDW043
Motortyp XDW043011-03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
170

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043004-03

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 250

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,80

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 6,00

Getriebeübersetzung 59:3

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 98.3

Ausgangskanäle 2

Bemerkung L=147

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,6

Abtriebswelle KA14 Schaltbild S30 Anschluss KA13

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043004-03

K02



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
171

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043004-03

Hallgeber KA15

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043004-03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
172

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 200

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,80

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 5,00

Getriebeübersetzung 59:3

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 98.3

Ausgangskanäle 2

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,6

Abtriebswelle KA14 Schaltbild S30 Anschluss KA13

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043010-03

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043010-03

K03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
173

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043010-03

Anschluß KA21

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043010-03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
174

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043007-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 200

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,60

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 4,10

Getriebeübersetzung 56:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung L=147

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,6

Abtriebswelle KA17 Schaltbild S30 Anschluss KA12

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043007-01

K04



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
175K05

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043007-03

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 200

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,60

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 4,10

Getriebeübersetzung 56:4

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 70

Ausgangskanäle 2

Bemerkung L=147

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,3

Abtriebswelle KA17 Schaltbild S30 Anschluss KA13

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043007-03



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
176

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043007-03

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043007-03

Hallgeber KA22



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
177K06

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043002-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 180

Nenndrehmoment MN [Nm] 1,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 3,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung L=158,5

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle KA14 Schaltbild S30 Anschluss KA12

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043002-01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
178K07

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043001-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 150

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 17,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 248

Ausgangskanäle 1

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle KA14 Schaltbild S30 Anschluss KA10

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043001-01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
179

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043001-01

Hallgeber KA16 Anschluß KA11

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043001-01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
180

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043003-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 150

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 14,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 310

Ausgangskanäle 2

Bemerkung L=147

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,6

Abtriebswelle KA14 Schaltbild S30 Anschluss KA13

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043003-01

K08



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
181

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043003-01

Hallgeber KA15

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043003-01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
182

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043008-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 50

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 10,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff                                                Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung L=147

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,6

Abtriebswelle KA18 Schaltbild S30 Anschluss KA12

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043008-01

K09



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
183K10

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043009-01

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 140

Nenndrehmoment MN [Nm] 2,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 17,00

Getriebeübersetzung 62:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP20

Gewicht [kg] 0,71

Abtriebswelle W147 Schaltbild S30 Anschluss KA10

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe XDW043
Motortyp XDW043009-01



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
184L

Baureihe GMAG
Motoren mit Stirnradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: verzinktes Stahlblech
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Gleitlager
Lagerung Anker, B-Seite: Gleitlager
Getriebe: Stirnrad
Getriebegehäuse: Kunststoff
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Litzen mit Flachsteckhülsen oder Litzen verzinnt 
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: —
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Linearantriebe
Allgemeiner Maschinenbau
Medizintechnik

Kraftfahrzeug:
Spoilerverstellung



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
185L01

Baureihe GMAG
Motortyp 402781

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 55

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,50

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 4,50

Getriebeübersetzung 109:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 13

4Lamellen R mOhm 11

Zahnradwerkstoff ST/BRZ

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,18

Abtriebswelle W73 Schaltbild S30 Anschluss K14

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMAG
Motortyp 402781



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
186L02

Baureihe GMAG
Motortyp 402757

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 12

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 17

Nenndrehmoment MN [Nm] 0,24

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 1,80

Getriebeübersetzung 109:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 12

4Lamellen R mOhm 11

Zahnradwerkstoff ST/BRZ

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP40

Gewicht [kg] 0,18

Abtriebswelle W73 Schaltbild S30 Anschluss K18

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Baureihe GMAG
Motortyp 402757



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
187M

Baureihe GMPI
Motoren mit Stirnradgetriebe

Technische Beschreibung
Motorgehäuse: rolliert, korrosionsgeschützt
Magnetfeld: Permanentmagnet
Lagerung Anker, A-Seite: Gleitlager
Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager
Getriebe: Stirnrad
Getriebegehäuse: Kunststoff
Getrieberad: Kunststoff
Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung
Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle
Schnittstelle elektrisch: Stecker oder Litzen mit Stecker
IST-Wert Geber: optional
Thermoschutz: optional
Entstörung: optional

Verwendung
Industrie:

Linearantriebe
Allgemeiner Maschinenbau
Medizintechnik

Kraftfahrzeug:
Spoilerverstellung



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
188M01

Baureihe GMPI
Motortyp 404465

Baureihe GMPI
Motortyp 404465

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 200

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer %                 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 10,00

Getriebeübersetzung 39,7:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart IP50

Gewicht [kg] 0,650

Abtriebswelle W268 Schaltbild S30 Anschluss K117

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
189M02

Baureihe GMPI
Motortyp 404722

Baureihe GMPI
Motortyp 404722

Technische Daten
Nennspannung UN [Volt] 24

Leerlaufdrehzahl n0 [min-1] 200

Nenndrehmoment MN [Nm] 4,00

Einschaltdauer % 10

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm] 12,00

Getriebeübersetzung 39,7:1

Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm

4Lamellen R mOhm

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC X

Impulse/Umdrehung Antriebswelle 39

Ausgangskanäle 2

Bemerkung

Schutzart IP50

Gewicht [kg] 0,650

Abtriebswelle W249 Schaltbild S30 Anschluss K216

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.

Hallgeber S109



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
190

In unserer Fertigung werden kunden-
spezifische Änderungen an Motoren, wie:

Wellenbearbeitungen
Aufbau von Inkrementalgebern
Bremsen
Sondergetriebe und 
Steckverbindungen realisiert.

Diese Sonderfertigungen werden auch bei 
kleinsten Stückzahlen durchgeführt. Damit 
können komplette Systemlösungen nach 
Ihren Aufgabenstellungen projektiert und 
gefertigt werden. 

Modifizierungen
Kundenspezifische Lösungen

188



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
191

Als weitere Serviceleistung führen wir 
Reparaturen an Motoren und Regelteilen 
der Firma Nidec, Valeo bzw. SWF durch.

Zusatzelemente wie: 
Steckwellen für Hohlwellenmotoren
Passfedern und Scheibenfedern
Kupplungen
Gegenstecker und
Kabelsätze 

runden das Programm ab. 

Bitte sprechen Sie unser 
Vertriebspersonal an!

Modifizierungen
Service

189



Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
192

Index
nach Motortyp geordnet

Typ Bau- Volt n Seite
reihe min-1

401938 SWMG 24 150 J03
402426-0 SWMK 12 45 E03
402523 SWMV 24 67 I07
402523-7 SWMV 24 80 I08
402525 SWMV 24 78 I06
402592 SWMK 24 50 E18
402596 SWMK 12 45 E04
402600-0 SWMK 24 50 E15
402614-0 SWMK 24 38 E17
402743-V SWMK 24 33 E19
402757 GMAG 12 17 L02
402781 GMAG 24 55 L01
402802-2 SWMK 24 50 E16
402826 SWMV 12 50 I02
402853 SWMG 24 27 J04
402857-0 SWMK 24 150 E11
402866 SWMK 24 140 E10
402887-0 SWMK 24 50 E14
402973-0 SWMK 24 140 E09
403033 SWMK 24 13 E24
403179 SWMV 24 47 I10
403194 SWMP 24 50 A11
403280 SWMP 24 52 A05
403280-07 SWMP 24 54 A06
403280-08 SWMP 24 54 A07
403281 SWMP 24 52 A08
403281-3 SWMP 24 52 A09
403290 SWMP 24 52 A10
403304 SWMP 24 110 A03
403304-13 SWMP 24 110 A04
403334 SWMV 24 220 I03
403362 SWMV 24 52 I09
403383 SWMV 24 70 I05
403389-0 SWMK 24 280 E06
403438-0 SWMK 36 120 E22
403438-3 SWMK 36 120 E23
403460 SWMG 24 165 J02
403474-V SWMK 12 350 E01
403475-Valeo SWMK 24 350 E05
403559 SWMK 24 110 E12
403567-V SWMK 12/24 260/520 E02
403568-0 SWMK 24 280 E07
403712 SWMP 12 100 A01
403790 SWMK 24 20 E21
403847 SW2K 12 40 G04
403854 SW2K 24 40 G12
403855 SWMK 24 35 E20
403908 SWMK 24 200 E08
403929-0 SW2K 12 220 G01
403930 SW2K 24 230 G06
403931 SW2K 24 126 G08
403933 SW2K 24 230 G05
403939 SW2K 24 40 G11
403956 SW2K 12 67 G03
403957 SW2K 24 67 G10
403958 SW2K 24 67 G09

Typ Bau- Volt n Seite
reihe min-1

404126 SWMP 12 50 A02
404127 SWMP 24 50 A12
404148-0 SW2L 24/18 50/38 H04
404156-4 GMPG 24 80 B08
404157 GMPG 24 540 B03
404166 GMPG 12 60 B01
404291 SW2L 24 68 H05
404304 GMPG 24 110 B05
404311 SW2K 12 250 G02
404312 SW2K 24 230 G07
404319 SWMK 24 70 E13
404360 SW2L 24 48 H06
404385 SW2L 24 190 H02
404386 SW2L 24 190 H01
404465 GMPI 24 200 M01
404603 GMPG 24 80 B07
404682 GMPD 22 40 C12
404722 GMPI 24 200 M02
404764 GMPD 24 22 C13
404774 GMPG 24 35 B09
404854 DCK31 24 65 D15
404864 DCK31 24 66 D11
404864-6 DCK31 24 66 D12
404865 DCK31 24 75 D08
404865-01 DCK31 24 75 D09
404867 DCK31 24 35 D18
404868 DCK31 24 22 D21
404868-8 DCK31 24 22 D22
404872 DCK31 24 35 D19
404872-01 DCK31 24 35 D20
404885 DCK35 24 62 F03
404961 DCK31 24 160 D06
404980 GMPD 12 40 C01
404980-5 GMPD 12 22 C09
404987 DCK31 24 14 D25
404987-5 DCK31 24 14 D26
404988 DCK31 24 36 D16
404988-4 DCK31 24 36 D17
404990 DCK31 24 195 D03
404991 DCK31 24 270 D02
405002 DCK31 12 20 D01
405006-2 DCK31 24 65 D13
405006-4 DCK31 24 65 D14
405030 GMPD 12 22 C15
405033 DCK35 24 50 F05
405060 DCK35 24 62 F04
405063 DCK35 24 260 F01
405197-1 DCK31 24 90 D07
405228 GMPD 24 19 C14
405588 DCK31 24 160 D05
405613 DCK31 24 66 D10
405615 SWMG 12/24 26/52 J01
405650 SW2L 24 56 H03
405666 DCK31 24 195 D04
405695 GMPG 24 540 B04
405700 SWMV 12 68 I01
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nach Motortyp geordnet

405714 SWMV 24 72 I04
405760 GMPG 24 80 B06
405794 GMPD 24 52 C11
405805 DCK31 24 17 D23
405805-01 DCK31 24 17 D24
405808 GMPG 12/24 60/120 B02
405816 GMPG 36 900 B11
405845 DCK35 24 105 F02
405992 GMPG 24 34 B10
406028 GMPD 12 22 C08
406182 GMPD 12 23 C03
406185 GMPD 12 21 C05
406187 GMPD 12 21 C10
406188 GMPD 10 25 C02
406213 GMPD 12 21 C04
406214 GMPD 12 21 C07
406218 GMPD 12 22 C06
XDW043001-01 XDW043 24 150 K07
XDW043002-01 XDW043 24 180 K06
XDW043003-01 XDW043 24 150 K08
XDW043004-03 XDW043 24 250 K02
XDW043007-01 XDW043 24 200 K04
XDW043007-03 XDW043 24 200 K05
XDW043008-01 XDW043 24 50 K09
XDW043009-01 XDW043 24 140 K10
XDW043010-03 XDW043 24 200 K03
XDW043011-03 XDW043 24 500 K01

Typ Bau- Volt n Seite
reihe min-1
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